

4.	Программный модуль Х.3



Программный модуль Х.3 позволяет подключить к сети Х.25 любой асинхронный терминал.



4.1.	Краткое описание конфигурации



Перед началом конфигурации программного модуля сети Х.25 необходимо определить следующие параметры:



	- установка скорости терминала

	- длина данных (например, 7 бит)

	- четность (например, пробел)

	- количество стоповых бит (как правило, "1")

	- тип механизма управления потоком (XON/XOFF или модемное управления потоком 	  RTS/CTS)



По умолчанию модуль Х.3 предварительно устанавливается следующим образом:



SPEED:9600,	DATEN:7bits,	Parity:Space,	Stopbit:1,	XON/XOFF

(скорость)		(данные)		(четность)(пробел)	(стоп-бит)



Внимание: Установки по умолчанию могут быть изменены DIP-переключателями на карте ЦП-блока



Если Ваш асинхронный терминал установлен по вышеуказанным параметрам, тогда на экране появляется подсказка.



TDT - SERVICE/04:



Вы находитесь в командном режиме, и теперь можно продолжить конфигурацию протокола-конвертора.

�

4.2.	Локальный доступ к УДАЛЕННОМУ ПРОЦЕССОРУ в командном режиме



При включении терминала и появлении на экране подсказки, протокол-конвертор автоматически находится в так называемом командном режиме. Это означает, что у программного модуля Х.3 есть специальное соединение с УДАЛЕННЫМ ПРОЦЕССОРОМ.



Во время включения, в командный режим можно войти при помощи клавиш Ctrl-P (см. параметр "1" X.3 PAD).



Данные сбрасывают функциональные переключатели (RETURN) и существляют возврат к фазе пересылки данных.

�

4.3.	Конфигурация программного модуля Х.3



Внимание: Не забудьте о конфигурации сетевых портов и конфигурации маршрутизации!



Ниже приводится описание конфигурации параметров и значений, которые влияют на поведение протокола-конвертора по отношению к асинхронному терминалу.



Перечень всех команд:



SET PARAMETER		S_P_PO:n_<Parameter>_<Parameter>_...

(установить параметр)



DISPLAY PARAMETER	D_P_PO:n, m ...

(отобразить параметр)



Пример:



TDT-SERVICE/05:D_P



PO:05	01:001	02:001	03:002	04:000	05:001	06:007	07:000	08:000

	11:014	12:001	13:004	14:000	15:001	16:008	17:024	18:002

	ALARM:00000000	RA:NO	CA:NO	SUB:NO	SP:9600	RT:DGUSF

	FD:YES	LE:7	PT:SPACE	ST:1	MF:YES	AC:NO	AD:NO

	CW:10	DW:10	DD:20	DT:0	CO:NO	PI:TDT-SERVICE/05

	CQ:YES	FS:128	EM:NODB:NO	XC:NO	COMP:NO	FC:NO



Величины перечисленных параметров приняты по умолчанию



Описание всех параметров и значений модуля Х.3



Параметр�Значение�Описание��01:�0, 1, 2,...255�Параметр ПАД Х.3�выход из режима передачи данных

0 = невозможно

1 = при помощи “DLE” (Ctrl-P) можно выйти из режима передачи данных

01...(16)...255 = из режима передачи данных можно выйти с помощью шестнадцатиричной величины

Внимание: десятичная величина 16 или 16-ричная 10 - это код для Ctrl-P. Так как Ctrl-P уже используется установкой 1:001, десятичная 16 будет исключена и будет получать различные значения (см. ниже)

16 - нет командного режима��02:�0, 1�Параметр ПАД Х.3�режим эхо

0 = эхо выключено

1 = эхо включено��03:�0, 2, 126, 127, 128, 254�Параметр ПАД Х.3�знак продвижения (дальнейшей предачи) данных

0 = нет знака продвижения данных

2 = CR

126 = все управляющие знаки = знаки продвижения данных

127 = все знаки, посылаемые оконечным устройством, сразу же с помощью ПАД передаются дальше. Не зависит от установки 4-го параметра

128 = передача всех символов, больших чем 127 в десятичных или 7F в 16-ричных

254 = комбинация 126 и 128

Для всех других значений значения, определенные параметром FC, представляют знак продвижения��04:�0, 2...255�Параметр ПАД Х.3�таймер продвижения данных

0 = нет своевременного продвижения

2...255 = продвижение данных через 1/100 сек. Для активизации 4-го параметра параметр 15 должен быть “0”��05:�0, 1�Параметр ПАД Х.3

управляющий знак для управления потоком от ПАД к терминалу

0 = управления потоком нет

1 = управление потоком с:�     DC1 = XON�     DC3 = XOFF�     ПАД посылает DC1, DC3��06:�0, 1, 4, 5�Параметр ПАД Х.3�управление сообщениями ПАД

0 = нет служебных сообщений

1 = разрешены только сообщения об ошибках и служебные сообщения

4 = включена подсказка

5 = разрешены служебные сообщения, сообщения об ошибках и подсказки��07:�0, 1, 2, 4, 8, 16...�Параметр ПАД Х.3�обработка знака BREAK (разрыв)

0 = передача данных, поддерживается режим передачи данных

1 = формирование и передача пакета INTERRUPT (прерывание)

2 = формирование и передача пакета RESET (сброс)

4 = формирование и передача сообщения BREAK (разрыв)

8 = выход из режима передачи данных, возвращение в командный режим

16 = неприем данных в ООД

21 = неприем всех данных на терминал, формирование и передача запроса прерывания, передача данных в сеть, выдача сообщения BREAK

32 = разъединение в случае наличия соединения, установление соединения при его отсутствии

64 = BREAK распознается как триггерный знак Х.29 (Х.29 trigger character)��08:�0, 1�Параметр ПАД Х.3�аннулирование вывода данных

0 = стандартная выдача данных

1 = аннулирование выдачи данных на терминал��11:�установке не подлежит�Параметр ПАД Х.3�скорость передачи данных

показывает скорость, установленную параметром SP:��12:�0, 1�Параметр ПАД Х.3

управляющий знак для управления потоком от терминала в ПАД

0 = нет управления потоком

1 = управление потоком с:�     DC1 = XON и�     DC3 = XOFF�     ПАД реагирует на DC1, DC3��13:�0, 1, 2, 4, ...�Параметр ПАД Х.3�вставка перевода строки

0 = нет вставки

1 = вставка после приема CR

2 = вставка после отправки CR

4 = после приема CR от терминала терминалу возвращается LF

5 = вставка или возврат LF терминалу после приема CR из сети или от терминала

6 = как значение “4”, но со вставкой LF в данные, передаваемые в сеть

7 = как значение “5”, но со вставкой LF в данные, передаваемые в сеть

16 = вставка LF только в сообщения ПАД (сообщения об ошибке и служебные сообщения)��14:��не доступно��15:�0, 1�Параметр ПАД Х.3�локальное редактирование

0 = выключено

1 = включено��16:�0...253�Параметр ПАД Х.3�символ удаления

десятичное значение, представляющее управляющий знак “delete character” (удалить знак)��17:�0...253�Параметр ПАД Х.3�удаление строки

десятичное значение, представляющее управляющий знак “delete line” (удалить строку)��18:�0...253�Параметр ПАД Х.3�отображение строки

десятичное значение, представляющее управляющий символ “display line” (отобразить сроку). На устройство отображения выводится самая последняя строка, которая еще не была передана��ALARM:�00000000�ОШИБКА (Alalrm)

Устанавливая различные биты в 1 или в 0 можно определить, будет сообщение об ошибке посылаться в систему управления сетью или нет.

При бите “1” = сообщение посылается

При бите “0” = сообщение не посылается

0706050403020100

Бит 7 - установка/разрыв соединения�Бит 6 - пакет очистки�Бит 5 - истечение времени ожидания линии связи�Бит 4 - не используется�Бит 3 - не используется�Бит 2 - не используется�Бит 1 - не используется�Бит 0 - не используется����

��RA:�Y/N�РАЗРЕШЕНИЕ РЕВЕРСИВНОЙ ОПЛАТЫ (Reverse Charging Acceptance)

При установке параметра RA: в “N” не будет приниматься никакой входящий вызов с реверсивной оплатой (параметр в поле технических возможностей - “1”)��CA:�Y/N�РАЗРЕШЕНИЕ ПРИЕМА ВЫЗОВОВ (Call Acceptance)

При установке параметра CА: в “Y” этот порт будет принимать только номера вызовов, определенные в таблице адресов этого порта��SUB:�NO/nnn�ДОБАВОЧНЫЙ ПОДАДРЕС Append Subaddress)

Параметр SUB: может быть представлен одним или тремя цифрами подадреса. Этим подадресом дополняется сетевой адрес в пакете “ЗАПРОС ВЫЗОВА”, который устанавливается по параметру NID: в программном модуле УДАЛЕННОГО ПРОЦЕССОРА��SP:�50 - 19200�СКОРОСТЬ (Speed)

Скорости, которые можно устанавливать: 50, 100, 150, 300, 600, 2400, 4800, 9600, 19200 бит/сек��RT:�D, G, U, S, F�КРИТЕРИЙ МАРШРУТИЗАЦИИ (Routing Criterion)

Параметр определяет порядок применения критериев маршрутизации при выборочной обработке данных таблицы маршрутизации. Благодаря спецификациям D, G, U, S, F параметра параметра RT: таблица маршрутизации вначале анализируется на наличие маршрутных данных, соответствующих критерию D, начиная с PR:0, если таких данных нет, тогда таблица маршрутизации проверяется на наличие данных, соответствующих критерию G, начиная с PR:0 и т.д. (см. раздел “Маршрутизация”)��FD:�Y/N�ПОЛНЫЙ ДУПЛЕКС (Full Duplex)��LE:�5, 6, 7, 8�ДЛИНА ДАННЫХ (Data Length)

Количество битов в одном байте. Бит четности не включается в это число��PT:�N, M, S, E, O�ЧЕТНОСТЬ (Parity)

Четыре возможных определения четности: ODD (контроль нечетности), EVEN (контроль четности), MARK (контроль на постоянный “0”), SPACE (контроль на постоянную “1”). Контрольный бит добавляется к битам, число которых определено параметром LE:. NONE означает отсутствие дополнительного контрольного бита.������ST:�1/1, 5/2�КОЛИЧЕСТВО СТОП-БИТ (Number of Stopbits)

Количество стоп-бит��MF:�Y/N�УПРАВЛЕНИЕ ПОТОКОМ ЧЕРЕЗ МОДЕМ (Modem Flow Control)

При установке параметра MF: в YES, поток управляется посредством RTS или CTS. Для этого Х.3-параметр 5 должен быть установлен в “0”��AC:�N, D, M, B�АВТОМАТИЧЕСКОЕ СОЕДИНЕНИЕ (Auto Connect)

Установка автоматического соединения

NO = нет установки автоматического соединения

MODEM = автосоединение с активным DTR (контакт 20)

DATA = автосоединение с данными

BOTH = автосоединение с DTR и данные

Параметр AC: может использоваться только в сочетании с параметром AD:

ВНИМАНИЕ: Если пакет запроса на соединение (Call Request) отвергнут, то он повторяется со следующими временными интервалами:

6 сек�18 сек�42 сек�1 мин 30 сек�3 мин 06 сек�6 мин 18 сек�12 мин 42 сек�25 мин 30 сек�постоянно 25 мин 30 сек��AD:�A...Z, 1...9�АДРЕС (Address)

Этот параметр определяет сетевой адрес, по которому должно устанавливаться автоматическое соединение. Сетевой адрес (номер Datex-P) должен определяться в форме сокращенного адреса или ID (идентификатора). В таблицу адресов необходимо внести соответствующий номер (см. раздел “управление адресами”)��CW:�1...255/10 сек�ВРЕМЯ ОЖИДАНИЯ ЛИНИИ СВЯЗИ (Carrier Waiting Timer)

Параметр CW: действителен только при установке параметра CO: в “Y”. При поступлении вызова в интерфейс регистрационного (log) конвертора конвертор активизируется и наступает время ожидания CW. Если за это время с терминала нет подтверждения (а также нет активизации интерфейса), тогда соединение разъединяется��DW:�1...255/10 сек�ТАЙМЕР ОЖИДАНИЯ РАЗЪЕДИНЕНИЯ (Disconnect Waiting Timer)

Если разъединение инициируется через интерфейс, начинается отсчет DW и только после его истечения происходит разъединение. Это делается для того, чтобы предотвратить стирание последнего пакета данных командой CLEAR��DD:�0...255/10�ЗАДЕРЖКА DCD (DCD-Delay)

После первого распознавания программным обеспечением сигнала DCD или DTR (в зависимости от штырькового разъема) сигнал DCD снова анализируется, и затем считается разрешенным. Во время этого процесса фильтруются выбросы сигналов DCD или DTC��DT:�0...255/10 мин�ТАЙМЕР РАЗЪЕДИНЕНИЯ (Disconnect Timer)

0 = нет автоматического разъединения

1...255 = автоматическое разъединение по истечении времени DT. После любого события в этом порте (входящий или исходящий знак) отсчет времени запускается снова. Этот параметр должен использоваться только при установке параметра AC: в “D” или “B”��CO:�Y/N/A�ИНДИКАЦИЯ СОЕДИНЕНИЯ (Connect Indication)

При установке в “Y”, состояние логического соединения в сети на физическом интерфейсе в направлении терминала отображается сигналами DCD и CTS. Если соединение произошло, тогда интерфейс с терминалом будет активным. Если соединения нет, тогда интерфейс с терминалом остается пассивным. При установке в “N” интерфейс с терминалом всегда активный независимо от состояния соединения. При установке в “А” интерфейс с терминалом становится неактивным на 2 секунды, когда производится сброс соединения. Это приводит к фазе сброса и к состоянию покоя (quiescent status) подключенного модема��PI:�A...Z, 0...9�ИДЕНТИФИКАЦИЯ ПОРТА (Port Identification)

Можно использовать 16 буквенно-цифровых знаков. Пробелы обозначаются знаком “_”��CQ:�A, Y, N�АНАЛИЗ Q-БИТА (Check Q-Bit)

При установке параметра CQ: в “А” пакеты данных с битом Q=1 обрабатываются не как пакеты Х.29, а как обычные пакеты данных. При установке параметра CQ: в “Y”, пакеты данных с Q=1, обрабатываются как пакеты Х.29. При установке параметра CQ: в “N”, все пакеты данных с битом Q=1 не принимаются������DB:�Y/N�ВСТАВКА D-БИТ (D-Bit Insertion)

При установке параметра DB: в “Y” “сквозное” управление осуществляется с помощью бита D, то есть RR (“К приему готов”) на III уровне локально не обрабатывается процессором узла почты, а передается  вызывающей программе��FS:�1...128�ЕМКОСТЬ БУФЕРНОЙ ПАМЯТИ (Forward Size)

Это значение определяет количество знаков, которые накапливаются во внутренней буферной памяти перед отправкой. Обычно эта длина совпадает с длиной пакета (см. раздел “Программный модуль Х.25; параметр PS:”)��EM:�Y/N�РЕЖИМ ВЫХОДА (Escape Mode)

Этот параметр очень важен для поддержки “полного экрана”. При установке в “Y” параметр “4” в ПАД Х.3 должен получить некоторое значение. Если получен знак “Esc” в коде ASCII, то параметры “2” и “15” ПАД Х.3 устанавливаются в “0”. При истечении времени по таймеру (параметр “4” в ПАД Х.3) посылается последовательность выхода. После чего параметры “2” и “3” в ПАД Х.3 устанавливаются снова��XC:�NO, 00...FF�ЗНАК ЗАПУСКА Х.29 (X.29 Trigger Character)

Если программный модуль Х.3 распознает установленный знак запуска в передаваемых данных, тогда будут посылаться все ранее буферизованные данные. Следующие данные будут посылаться в виде пакета Х.29 с битом Q=1 до тех пор, пока не будет распознан новый символ запуска. Сам знак запуска не посылается��COMP:�NO/YES�УПЛОТНЕНИЕ (Compression)

При установке COMP:Y все данные передаются в формате уплотнения. При этом параметры Х.3 2 и 15 должны быть установлены в 0.

Важно: Параметр COMP: должен быть установлен на обеих соединяющихся сторонах��FC:�1...255�СОСТОЯНИЕ ДАЛЬНЕЙШЕЙ ПЕРЕДАЧИ (Forward Condition)

Если параметр “3” в ПАД Х.3 не равен 0, 2 или 126, тогда шестнадцатиричные значения, определенные параметром FC:, будут возможными значениями состояния дальнейшей передачи - до 8 знаков����

4.3.1.	Расширенные функции программного модуля Х.3



Перечень всех команд команд:



SET EXTENDED FUNCTION			S_E_PO:n_<Parameter>

(Установить расширенную функцию)



DISPLAY  EXTENDED FUNCTION		D_E_PO:n

(Отобразить расширенную функцию)



Описание всех параметров и величин расширенных функций.



Параметр�Значение �Описание��XD:�NO/00...FF...�Сохранить строку Х.29 можно с помощью параметра XD:. При получении пакета ЗАПРОС ВЫЗОВА или ЗАПРОС СОЕДИНЕНИЯ производится передача строки, хранящейся по параметру XD:. При этом в соответствии с протоколом устанавливается Q=1

Пример:�XD:02,02,00

При получении пакета ЗАПРОС ВЫЗОВА или ЗАПРОС СОЕДИНЕНИЯ посылается пакет Х.29, в результате чего в оконечном устройстве будет выключен режим эхо

02 установить параметр ПАД�02 параметр ПАД “РЕЖИМ ЭХО”�00 отключение режима эхо��

Примечания к рекомендации Х.29 МККТТ



Рекомендация Х.29 - процедура, описывающая обмен управляющей информацией между двумя асинхронными ПАД Х.3.



Пакет Х.29 отмечен в протоколе Х.25 как пакет данных с битом-квалификатором Q, установленным в "1". Передача пакета Х.29 может вызвать изменение параметра в оконечном устройстве (например, с вводом пароля, эхо выключается). Это осуществляется при помощи передачи параметров ПАД. Тип пакета Х.29 определяется цифрой 0-6 в первом октете поля данных.



Описание значений цифр:



0	отобразить параметры ПАД

1	запрос на установление соединения

2	установить парамеры ПАД

3	отобразить разрыв

4	опросить параметры ПАД

5	сообщение об ошибке

6	установить и опросить параметры ПАД

�

4.4.	Локальная установка и опрос параметров ПАД (Х.28 МККТТ)



Параметры ПАД можно установить или опросить во время соединения при помощи следующих команд. Установка и опрос параметров локального и удаленного ПАД могут отличаться.



Команды для установки и опроса параметров ПАД в локальном ПАДе:



Команда�Функция��PAR�Отображаются все параметры ПАД Х.3��SET_<Parametr>�Можно устанавливать параметры ПАД��SET?_<Parametr>�Эта команда идентична команде SET. Однако, подобно команде PAR, она дополнительно отображает все параметры��



Команды для установки и опроса параметров ПАД в удаленном ПАДе



Команда�Функция��RPAR�Отображаются все параметры ПАД Х.3 удаленного ПАДа��RSET_<Parametr>�Можно устанавливать параметры ПАД удаленного ПАДа��



Пример локального опроса параметров ПАД Х.3:



TDT-SERVICE/04:PAR



PO:04	01:001	02:002	03:002	04:000	05:001	06:002	07:002	08:000

	11:014	12:001	13:004	14:000	15:001	16:008	17:024	18:002



Пример:



TDT-SERVICE/04:SET_2:0_6:0



В данном примере параметры 2 и 6 ПАД устанавливаются в "0", и/или отключается эхо, и системные сообщения подавлены.

�

4.5.	Процедура вызова



Программный модуль Х.3 обеспечивает два варианта вызова или установления соединения с оконечным устройством.



1 вариант



Автоматический вызов управляется физическим интерфейсом или запускается при помощи передачи данных. См. параметры AC: и AD: в разделе "Управление адресами".



2 вариант



Имеется также возможность ручного набора номера с помощью клавиатуры и экрана.



Пример:



TDT-SERVICE/04: 4547111345



Набор цифр завершается клавишей ввода данных с терминала.



Программный модуль Х.3 предлагает дополнительную опцию для ввода дополнительных пользовательских данных, а также технических возможностей. Можно дополнительно задать параметр для запроса "реверсивной оплаты" и параметр для определения "группы пользователей".



Пример: запрос реверсивной оплаты



TDT-SERVICE/04:R_45471112325



Пример: замкнутая группа пользователей



TDT-SERVICE/04:C(2)_45471112325



Если Ваше соединение осуществляется в четырех разных классах пользователей, тогда цифра в круглых скобках показывает, что ваш вызов передан во вторую группу пользователей. Если ваше соединение осуществляется только в одной группе, тогда спецификация группы пользователей не требуется.



Пример: запрос криптографии



TDT-SERVICE/4: CRY_45471112345



Криптография может запрашиваться, если С-модули Х.25 установлены на обеих сторонах соединения. Если на одной стороне не установлен С-модуль Х.25, то будет принят сброс с диагностикой “средства не доступны”.



Пример: дополнение поля данных пользователя



TDT-SERVICE/04:45471112325-ABC	буквенно-цифровое дополнение

				(Строка символов добавляется из пятого октета поля 				данных пользователя)



или





TDT-SERVICE/04:45471112325=01,3F,7B	шестнадцатеричное дополнение

				(Величина добавляется из первого октета поля данных 				пользователя)



Пример: добавление поля технических возможностей





TDT-SERVICE/04:45471112325;01,01	шестнадцатеричное дополнение



Все дополнительные параметры можно комбинировать. См. параметр AD: в разделе "Управление адресами".



Если процедура вызова привела к установлению соединения, программный модуль Х.3 отображает сообщение:



COM



Если связь не установлена, отображается сообщение:



CLR OCC



clear occupied (разъединение из-за занятости), оконечное устройство (получатель) занято.



Все коды разъединения (CLEAR CODES) и их значения описаны в разделе "Маршрутизация", подраздел "Состояние соединения".

�

4.5.1.	Разъединение соединения



После успешного выполнения процедуры вызова и установления соединения, устанавливается режим (status) собственно передачи данных. Если вы пожелаете выйти из этого состояния, вы можете вернуться в командный режим при помощи клавиш Ctrl-P. Вслед за этим появляется подсказка TDT-SERVICE.



Соединение разъединяется путем



TDT-SERVICE/04:CLR



После ввода этой команды (CLR).

�

4.6.	Статистическая функция программного модуля Х.3



Перечень команд:



DISPLAY STATISTICS		D_S_PO:n		(A = все порты)

(отобразить статистику)



CLEAR STATISTICS		C_S_PO:n	

(очистить статистику)



REMOTE SERVICE: D_S_PO:04

(удаленная служба)



PO:04	SEGMENTS:0	TIME:0		CALLS:0

	DATA-IN:0	DATA-OUT:0

	DTR:UP		RTS:UP		DCD:DOWN	CTS:DOWN



Описание параметров и их значений статистической функции



Параметр�Значение�Описание��SEGMENTS:�0...99 999 999�Общее количество полученных и отправленных сегментов (1 сегмент = до 64 байт, 1 пакет = до 2 сегментов)��TIME:�0...99 999 999�Общее время связи (соединения) в минутах��CALLS:�0...99 999 999�Количество запросов на установление соединения��DATA-IN:,�DATA-OUT:�0...99 999 999�Количество полученных (IN) и отправленных (OUT) пакетов данных (на терминал)��DTR:, RTS:, DCD:, CTS:�UP/DOWN�Индикация интерфейсного сигнала на компоненте связи��

Примечание: Связной контроллер - всегда ООД. Если порт интерфейса отображает АКД с помощью многоштырькового разъема, тогда сигналы интерфейса меняются с DTR: на DCD:, с RTS: на CTS: и наоборот.



Пример:



Асинхронный терминал DEC VT 100 подключается к терминалу ООД и, следовательно, при включении активизирует сигнал DTR. Интерфейсный блок протокольного конвертора должен отобразить АКД на интерфейсном гнезде с помощью многоштырькового разъема. После чего статистическая функция покажет при отключенном терминале DCD:DOWN и DTR:UP. При включении терминала она покажет также DCD:UP.

�

4.7.	Аппаратные установки и отображения, связанные с 	программным обеспечением



4.7.1.	Функции светодиодной индикации



4.7.1.1.	DCC



	S 1/1	Индикация соединения (связь с терминалом)

	S 1/2	CTS

	S 1/3	DCD

	ERR 1	Cообщение об ошибке: четность, перегрузка устройства-получателя, 			ошибка в формировании кадра



	S 2/1	Индикация соединения

	S 2/2	CTS

	S 2/3	DCD

	ERR 2	Сообщение об ошибке: четность, перегрузка устройства-получателя, 			ошибка в формировании кадра



	CEN	Задействовать плату (без значения для пользователя)

	REQ	Запрос платы (без значения для пользователя)

	RUN	Рабочий режим





4.7.1.2.	Single PAD



	S1	Индикация соединения с терминалом

	S2	DCD



	S3	Соединение

	S4	DCD



	S5	Соединение

	S6	DCD



	S7	Соединение

	S8	DCD



	CEN	Задействовать плату (без значения для пользователя)

	REQ	Запрос платы (без значения для пользователя)

	RUN	Рабочий режим



Примечание: Для интерпретации отображения на интерфейсе (DCD, CTS) необходимо указывать тип многоштырькового разъема. См. соответствующие описания в разделе "Физическая адаптация интерфейса".

�

4.7.2.	Функции DIP-переключателей



Позиции DIP-переключателей  для Single PAD и DCC одинаковы.





�





Переключатели 1, 2, 3�1�2�3�скорость���ON�ON�ON�19200���ON�ON�OFF�19200���ON�OFF�ON�19200���ON�OFF�OFF�19200���OFF�ON�ON�9600���OFF�ON�OFF�4800���OFF�OFF�ON�2400���OFF�OFF�OFF�1200��

Переключатель 4�

4�

параметр хоста/терминала�����ON

OFF�параметр хоста

параметр терминала����

Переключатель 5�

5�

длина данных�����ON

OFF�7 бит

8 бит����

Переключатель 6, 7�

6�

7�

четность�����ON



ON



OFF



OFF�ON



OFF



ON



OFF�SPACE (контроль на постоянную “1”)

ODD (контроль на нечетность)

MARK (контроль на постоянный “0”)

EVEN����

Переключатель 8�

8�

холодный/теплый старт�����ON�холодный старт�����OFF�теплый старт�����

4.7.3.	Многоштырьковый разъем



Многоштырьковые разъемы для Single PAD и DCC одинаковы.





�

�

4.7.4.	Коммутация перемычек интерфейсного блока Х.21 bis



Коммутация перемычек для асинхронных DCE и DTE

(Для DCD и DTE коммутация перемычек идентична)



�



Коммутация перемычек на плате расширения (только Single PAD)



�

�
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